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t_Pwm 
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Min 
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oneA 
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台回转动作

Slope Max 

Slope Max 
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作 

小臂变

P580 小

P581 小

P582 小

P583 

P584 

P585 

P586 小

P587 小

P588 小

P589 小

P590 小

P591 小

P592 小

P593 小

P594 小

P595 小

P596 小

P597 小

P598 小

P599 小

作 

平台回

P620 平

P621 平

P622 平

P623 

P624 

P625 

P626 平

P627 平

P628 平

P629 平

P630 平

P631 平

P632 平

幅动作 

小臂变幅校正

小臂平台变幅

小臂下车变幅

小臂变幅斜坡

小臂变幅斜坡

小臂变幅上启

小臂变幅上停

小臂变幅下启

小臂变幅下停

小臂变幅 PW

小臂变幅 PW

小臂变幅 PW

小臂变幅上最

小臂变幅下最

小臂变幅上启

小臂变幅下启

小臂变幅输出

转动作 

平台回转手柄

平台上车回转

平台下车回转

平台回转斜坡

平台回转斜坡

平台 CW 回转

平台 CW 回转

平台 CCW 回

平台 CCW 回

平台回转 PW

正后模拟量 

幅手柄模拟量

幅手柄模拟量

坡输出 

坡输入 

启动斜坡 

停止斜坡 

启动斜坡 

停止斜坡 

WM 输出 

WM 模拟量输入

WM 死区 

最大输出 

最大输出 

启动输出 

启动输出 

出百分比 

柄校正后模拟

转手柄模拟量

转手柄模拟量

坡输出 

坡输入 

转启动斜坡 

转停止斜坡 

回转启动斜坡 

回转停止斜坡 

WM 输出 
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量 

量 
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P64
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P65

P65

P65

P65

P65

P65

P65

P65
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Cag

P68

P68

P68

P68

33 Cage Rot

34 Cage Rot

35 Cage Rot

36 Cage Rot

37 Cage Rot

38 Cage Rot

39 Cage Rot

urret Rot

rret Rotation

40 Turret Ro

41 Turre tRo

42 Turret Ro

43 Turret Ro

44 Turret Ro

45 

46 Turret Ro

47 Turret Ro

48 Turret Ro

49 Turret Ro

50 Turret Ro

51 Turret Ro

52 Turret Ro

53 Turret Ro

54 Turret Ro

55 Turret Ro

56 Turret Ro

57 Turret Ro

58 Turret Ro

59 Turret Ro

age Leve

ge Levelling

80 Cage LivU

81 Cage LivU

82 Cage LivU
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tation PWM D

t_PercVel 

tation 转台

n 

t_Jst 

t_JstCa 

t_JstTr 

t_JstRa 

t_JstCa2 

t_Rmp 

t_RmpIn 

tation Start S

tation Stop S

tation Start S

tation Stop S
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UpDw_Jst 

UpDw_JstCa

UpDw_JstTr 

UpDw_JstRa
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DeadzoneA 

DeadzoneB 

台回转动

Slope Max 

Slope Max 

Slope Min 

Slope Min 
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DeadzoneA 

DeadzoneB 
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P633 平

P634 平

P635 平

P636 平

P637 平

P638 平

P639 平
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转台回

P640 转

P641 转

P642 转

P643 

P644 

P645 

P646 转

P647 转

P648 转

P649 转

P650 转
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P653 转

P654 转
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回转启动斜坡 

回转停止斜坡 

WM 输出 

WM 模拟量输入

WM 死区 

转最大输出 

回转最大输出 

转启动输出 

回转启动输出 

出百分比 

柄校正后模拟

平手柄模拟量

平手柄模拟量

入 

拟量 

量 

量 

入 

拟量 

量 

量 

www.cndingli.com 



 

 

P68

P68

P68

P68

P68

P68

P69

P69

P69

P69

P69

P69

P69

P69

P69

P69

5.4.8 Tr

Tra

P66

P66

P66

P66

P66

P66

P66

P66

P66

P66

P67

P67

P67

P67

P67

P67

P67

P67

P67

P67

 

84 Cage LivU

85 

86 Cage LivU

87 Cage LivU

88 Cage Lev

89 Cage Lev

90 Cage Lev

91 Cage Lev

92 Cage LivU

93 Cage LivU

94 Cage LivU

95 Cage Lev

96 Cage Lev

97 Cage Lev

98 Cage Lev

99 Cage LivU

ravel Mov

avel Moveme

60 MachineT
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P684 

P685 

P686 平

P687 平

P688 平

P689 平

P690 平

P691 平

P692 平

P693 平

P694 平

P695 平

P696 平

P697 平

P698 平

P699 平

动作 

车辆行

P660 行

P661 平

P662 下

P663 

P664 

P665 

P666 行

P667 行
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P671 行
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平台调平斜坡
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行走向前停止

行走向后启动

行走向后停止

行驶速度 PW
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行驶速度 PW
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行驶速度百分

坡输出 
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停止斜坡 

WM 输出 

WM 模拟量输入

WM 死区 

最大输出 

最大输出 
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启动输出 

出百分比 

正后模拟量 

柄模拟量 

柄模拟量（无

出 

入 

动斜坡 

止斜坡 

动斜坡 

止斜坡 

WM 输出 

WM 模拟量输入

WM 死区 

出 

出 

出 
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分比 
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88 Ca_Mach

89 Ca_Mach

90 Ca_Mach

91 Ca_Mach

92 Ca_Mach

93 Ca_Mach

94 Ca_Mach

95 Ca_Mach

96 Ca_Mach

97 Ca_Mach

98 Ca_Mach

99 Ca_Mach
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hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_

hineSteering_
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hineSteering_

hineSteering_
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辆转向动

_Jst 

_JstCa 

_JstTr 

_JstRa 

_JstCa2 

_Rmp 

_RmpIn 

_RmpStartM

_RmpStopMa
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_RmpStopM

_Pwm 
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作 

车辆

P7

P7

P7

P7

P7

P7

P7

P7

ax P7

ax P7

in P7

in P7

P7

P7

P7

P7

P7

ZoneA P7

ZoneB P7

P7

辆转向动作 

780 转向手柄

781 转向手柄

782 转向手柄

783 

784 

785 

786 转向行走

787 转向斜坡

788 转向启动

789 左转向停

790 右转向启

791 右转向停

792 转向速度

793 转向速度

794 转向速度

795 左转转向

796 右转转向

797 左转转向

798 右转转向

799 转向速度

柄校正后模拟量

柄模拟量 

柄模拟量（无

走斜坡输出 

坡输入 

动斜坡 

停止斜坡 

启动斜坡 

停止斜坡 

度 PWM 输出 

度 PWM 模拟量

度 PWM 死区 

向最大输出 

向最大输出 

向启动输出 

向启动输出 

度百分比 

量 

） 

量输入 
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P115 P

P116 P

P117 P

P118 P

P119 P

P120 P

P121 P

P122 P

P123 P

P124 P

P125 P

P126 P

P127 P

P128 P

P129 P

P130 P

P131 P

P132 P

P133 P

P134 P

P135 P

P136 P

P137 P

P138 P

P139 P

P140 P

P141 P

P142 P

P143 P

P144 P

P145 P

P146 P

P147 P

P148 P

P149 P

PaCageLivUp

PaMBTeleIn_C

PaMBTeleIn_J

PaMBTeleIn_J

PaMBTeleOut

PaMBTeleOut

PaMBTeleOut

PaMBAmpUp_

PaMBAmpUp_

PaMBAmpUp_

PaMBAmpUp_

PaMBAmpUp_

PaTurrRot_Ca

PaTurrRot_Jib

PaTurrRot_Jib

PaTurrRot_MB

PaTurrRot_MB

PaTurrRot_MB

PaTurrRot_LB

PaLBAmpUp_

PaLBAmpUp_

PaLBAmpUp_

PaLBAmpUp_

PaLBAmpUp_

PaLBAmpUp_

PaLoweBoom

PaMainBoom

PaMainBoom

PaMainBoom

PaJibUp_RPM

PaJibDw_RPM

PaCageRotCW

PaCageRotCC

PaCageUp_R

PaCageDw_R

L

pDwMachOpen

CageRot_Pum

JibAmpDw_Pu

JibAmpUp_Pu

t_CageRot_Pu

t_JibAmpDw_

t_JibAmpUp_P

_CageRot_Pu

_JibAmpDw_P

_JibAmpUp_P

_MBTeleIn_P

_MBTeleOut_

ageRot_Pump

bAmpDw_Pum

bAmpUp_Pum

BTeleIn_Pump

BTeleOut_Pum

BAmpUp_Pum

BAmpUp_Pum

_CagRot_Pum

_JibAmpDw_P

_JibAmpUp_P

_MBTeleIn_Pu

_MBTeleOut_P

_MBAmpUp_P

mUp_RPM(Hz)

Up_RPM(Hz) 

Out_RPM(Hz)

In_RPM(Hz) 

M(Hz) 

M(Hz) 

W_RPM(Hz) 

CW_RPM(Hz)

RPM(Hz) 

RPM(Hz) 

Limit parame

n_Pump1Spd(

mp1Spd 

ump1Spd(Hz)

ump1Spd(Hz) 

ump1Spd(Hz) 

_Pump1Spd(H

Pump1Spd(Hz

ump1Spd(Hz) 

Pump1Spd(Hz

Pump1Spd(Hz

ump1Spd(Hz)

_Pump1Spd(H

p1Spd(Hz) 

mp1Spd(Hz) 

mp1Spd(Hz) 

p1Spd(Hz) 

mp1Spd(Hz) 

mp1Spd(Hz) 

mp1Spd(Hz) 

mp1Spd(Hz) 

Pump1Spd(Hz

Pump1Spd(Hz

ump1Spd(Hz) 

Pump1Spd(Hz

Pump1Spd(Hz

) 

) 

) 
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eter list 功能

(Hz) P115

P116

) P117

P118

 P119

Hz) P120

z) P121

P122

z) P123

z) P124

) P125

Hz) P126

P127

P128

P129

P130

P131

P132

P133

P134

z) P135

z) P136

P137

z) P138

z) P139

P140

P141

P142

P143

P144

P145

P146

P147

P148

P149

能限制参数列表

5 高空作业时平

6 主臂缩平台回

7 主臂缩小臂变

8 主臂缩小臂变

9 主臂伸平台回

0 主臂伸小臂变

1 主臂伸小臂变

2 主臂变幅起平

3 主臂变幅起小

4 主臂变幅起小

5 主臂变幅起主

6 主臂变幅起主

7 转台平台回转

8 转台回转小臂

9 转台回转小臂

0 转台回转主臂

1 转台回转主臂

2 转台回转主臂

3 转台回转下臂

4 下臂变幅起平

5 下臂变幅起小

6 下臂变幅起小

7 下臂变幅起主

8 下臂变幅起主

9 下臂变幅起主

0 下臂变幅起转

1 主臂变幅起转

2 主臂伸臂转速

3 主臂缩臂转速

4 小臂变幅起转

5 小臂变幅落转

6 平台右转转速

7 平台左转转速

8 平台起转速(

9 平台落转速(

表 

平台起落泵站转

回转泵站转速(

变幅落泵站转速

变幅起泵站转速

回转泵站转速(

变幅落泵站转速

变幅起泵站转速

平台回转泵站转

小臂变幅落泵站

小臂变幅起泵站

主臂缩泵站转速

主臂伸泵站转速

转泵站转速(Hz

臂变幅落泵站转

臂变幅起泵站转

臂缩泵站转速(

臂伸泵站转速(

臂变幅起泵站转

臂变幅起泵站转

平台回转泵站转

小臂变幅落泵站

小臂变幅起泵站

主臂缩泵站转速

主臂伸泵站转速

主臂起泵站转速

转速 (Hz) 

转速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

转速(Hz) 

转速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

(Hz) 

(Hz) 

转速(Hz) 

(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

转速(Hz) 

站转速(Hz) 

站转速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

z) 

转速(Hz) 

转速(Hz) 

(Hz) 

(Hz) 

转速(Hz) 

转速(Hz) 

转速(Hz) 

站转速(Hz) 

站转速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 
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P150 P

P151 P

P152 P

P153 P

P154 P

P155 P

P170 P

P171 P

P172 P

P173 P

P174 P

P175 P

P176 P

P182 P

P183 P

P184 P

P185 P

P186 P

P187 P

P188 P

P189 P

P190 P

P191 P

P192 P

P193 P

P194 P

P195 P

P196 P

P197 P

P198 P

P199 P

 

PaTurrRotCW

PaTurrRotCCW

PaSteeringLe

PaSteeringRig

PaTravelStart

PaTraveling_R

PaTravelH_RP

PaTravelGoR

PaTravelL_RP

PaTravelOpen

PaTravelUTur

PaCrabTurn_P

PaTravelSpd_

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

PaOverFlowP

W_RPM(Hz) 

W_RPM(Hz) 

ft_RPM(Hz) 

ght_RPM(Hz) 

t_RPM(Hz) 

RPM(Hz) 

PM(Hz) 

amp_RPM(Hz

PM(Hz) 

n_RPM(Hz) 

rn_RPM(Hz) 

PWM(Hz) 

_Feedback_Br

Pwm_MultMov

Pwm_U_CrabM

Pwm_Steering_

Pwm_Steering_

Pwm_Travel_F

Pwm_Travel_B

Pwm_TurRotC

Pwm_TurRotC

Pwm_LowerBm

Pwm_MainBmA

Pwm_MainBmT

Pwm_MainBmT

Pwm_JibBmAm

Pwm_JibBmAm

Pwm_CageUP

Pwm_CageDW

Pwm_CageRot

Pwm_CageRot

 

z) 

rake(Hz) 

e 

Mode 

_L 

_R 

FW 

BW 

CW 

W 

mAmpUP 

AmpUP 

TelIn 

TelOut 

mpUP 

mpDW 

 

W 

t_Left 

t_Right 
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P150

P151

P152

P153

P154

P155

P170

P171

P172

P173

P174

P175

P176

P182

P183

P184

P185

P186

P187

P188

P189

P190

P191

P192

P193

P194

P195

P196

P197

P198

P199

0 转台右转转速

1 转台左转转速

2 转向左转转速

3 转向右转转速

4 行走启动时泵

5 行走中泵站转

0 高速行驶转速

1 爬坡行驶转速

2 低速行驶转速

3 高空行驶转速

4 U 型转向行驶

5 蟹型转向行驶

6 行走反馈转速

2 复合动作溢流

3 U 型蟹型转向

4 左转向溢流阀

5 右转向溢流阀

6 行走前进溢流

7 行走后退溢流

8 转台逆时针转

9 转台顺时针转

0 折叠臂变幅起

1 主臂变幅起溢

2 主臂缩溢流阀

3 主臂伸溢流阀

4 小臂变幅起溢

5 小臂变幅落溢

6 平台起溢流阀

7 平台落溢流阀

8 平台左转溢流

9 平台右转溢流

速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

泵站转速(Hz) 

转速(Hz) 

速(Hz)  

速(Hz) 

速(Hz) 

速(Hz) 

驶速度(Hz) 

驶转速(Hz)  

速(Hz,小于时刹

流阀阀值 

向溢流阀阀值 

阀阀值 

阀阀值 

流阀阀值 

流阀阀值 

转溢流阀阀值 

转溢流阀阀值 

起溢流阀阀值 

溢流阀阀值 

阀阀值 

阀阀值 

溢流阀阀值 

溢流阀阀值 

阀阀值 

阀阀值 

流阀阀值 

流阀阀值 
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主臂变幅动

主臂变

P540 主

P541 主

P542 主

P543 

P544 

P545 

P546 主

P547 主

P548 主

P549 主

P550 主

P551 主
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主臂变幅校正后
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主臂下车变幅手

主臂变幅斜坡输

主臂变幅斜坡输

主臂变幅上启动
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主臂变幅下启动
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主臂变幅 PWM
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主臂变幅下最大

主臂变幅上启动
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主臂变幅输出百

动作 

缩动作 

主臂伸缩校正后

主臂平台伸缩手

主臂下车伸缩手

主臂伸缩斜坡输

主臂伸缩斜坡输
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P680 平

P681 平

P682 平
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P686 平

P687 平

P688 平

P689 平

P690 平

P691 平

P692 平

P693 平
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P696 平
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车辆行
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无） 
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